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1. Mevcut teknik dokiimantasyonun kullanimm hakkinda bilgiler

Bu teknik dokiimantasyonu anlamak ve bu sayede daha iyi bicimde faydalanmak i¢in
liitfen asagidaki sayfalar1 okuyun.

Her zaman asagidaki kurala dikkat edin:

- Kullanim, montaj veya devreye almadan 6nce bu teknik dokiimantasyon kesinlikle dikkate
L=\ alinmalidir. Bunun yani sira genel ve yerel kaza 6nleme yonetmelikleri (UVV)
izlenmelidir.

1.1 Teknik dokiimantasyonu kim bilmeli?

Is alaninda vibrasyon motoru ile kurulu sarka¢ makinesi olan herkes, kullanim kilavuzunu
ozellikle de glivenlik ile ilgili bilgileri tamamen okumali ve anlamalidir.

Vibrasyon motorunda yapilan tiim ¢alismalar, sadece kalifiye uzman personel tarafindan
yerine getirilmelidir.

Elektrik¢i uzman personel, elektrik baglantis1 hakkindaki bilgilerden haberdar olmalidir.

Servis personeli, bakim ve onarim hakkindaki bilgilerden haberdar olmalidir.

Genel olarak su gegerlidir:

Vibrasyon motorunda c¢alisan herkes bu teknik dokiimantasyonun igerigini bilmelidir.
Personel kalifiye ve bilgilendirilmis olmalidir. Isveren personelini uygun bigimde
bilgilendirmekle yiikiimliidiir.

Kullanim kilavuzu vibrasyon motorunun teslimatina dahildir ve uzman personel tarafindan
her zaman erisilebilir olmalidir.

Uzman personel giivenlik kurallari a¢isindan egitilmis ve glivenlik bilgilerine agina
olmalidir.

1.2 Ozellikle dikkat edilmesi gereken hususlar

Liitfen mevcut dokiimantasyonun ...

e genel olarak parcalarinin kesilmis veya degistirilmis olmamasina dikkat edin.
Dokiimantasyondaki degisiklikler sadece FRIEDRICH Schwingtechnik GmbH
araciligiyla yapilmalidir.

¢ tam olmasina ve sarka¢ makinesinin yaninda saklanmasi gerektigine dikkat edin. Eksik
sayfalar veya tam teknik dokiimantasyonlar her zaman FRIEDRICH
Schwingtechnik'den talep edilebilir.

e vibrasyon motorunun / sarka¢ makinesinin kullanici personel tarafindan her zaman
erigilebilir halde olmasina dikkat edin.

¢ vibrasyon motorunda ¢aligsma yapilmadan 6nce servis personeli tarafindan bakim ve
onarim ¢aligmalar1 i¢in okunmus ve anlasilmis olmasina dikkat edin.

e vibrasyon motorunun teslimat sirasindaki teknik durumuna uygun olduguna dikkat
edin. Sonradan yapilan degisiklikler yeterli bicimde belgelenmeli ve teknik
dokiimantasyona eklenmelidir. Bu ayn1 zamanda, bizim bu vibrasyon motoruyla
sagladigimiz teknik dokiimantasyonun tiim kopyalar i¢in gecerlidir.
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e Onceden verilmis veya mevcut bir taahhtidiin, anlagmanin veya yasal iligkinin pargasi
olmamasina veya bunu degistirmemesine dikkat edin. I¢inde tam ve yalniz gegerli
garanti kosullar1 bulunan satis sézlesmesinden FRIEDRICH Schwingtechnik'in
miisteriye karsi tiim yiikiimliiliikleri edinilebilir. Bu sdzlesmeye ait garanti hiikiimleri
teknik dokiimantasyon araciliiyla ne genisletilir ne de sinirlandirilir.

1.3 Kullamilan piktogramlarin agciklamasi

Asagidaki gosterilen piktogramlar sizin bu teknik dokiimantasyon ile ¢calismanizi
kolaylagtirmak ve aradiginizi daha hizli bulmanizi saglamak amaciyla kullanilmistir.

Temel tiim uyar bilgilerini sarka¢ diizeneginin diger kullanicilarina iletin.

Bilgi

FRIEDRICH Schwingtechnik tarafindan verilen genel bilgiler ve tavsiyeler. Yandaki
paragraf anlamaniza destek olur ve ¢alismanizi kolaylastirir. Bu paragrafin okunmasi
zorunlu degildir. Paragrafi dikkate almamak kesinlikle dogrudan bir tehlikeye veya
olumsuz bir etkiye yol agmaz.

pud o

Test ve kontrol edin
Baglanti kablolar1 ve disli baglantilarina dair diizenli kontrol hakkinda bilgi. Bu isaretin
dikkate alinmamasi olas1 bir tehlikeye veya zarara neden olabilir.

Malzeme zararlarini 6nleyin

Vibrasyon motorunun zarar gormesine dair artan tehlike hakkinda bilgi, 6rnegin yanlis
alet, gres kullanimi, tahrik elemanlarina pislik kagmasi, yanlis montajlama sirasi, uygun
olmayan tagima. Yandaki paragraf okunmali ve anlagilmalidir. Bu isaretin dikkate
alinmamasi olas1 bir tehlikeye veya zarara neden olabilir.

Ozel alet
Ozel bir aletin kullanilmasimin gerekliligi hakkinda bilgi.

Liitfen Okuyun
Okunmas1 ve anlasilmasi gereken normlar ve belgeler hakkinda bilgi.

Genel Uyarn

Bu piktogram genel bir uyariy1 agiklar. Bununla birlikte tehlikeler, olas1 hatali islevler,
uygun olmayan kullanim ve bunun disindaki ¢alisma giivenligine dair konular hakkinda
bilgi verilir. Yandaki paragraf kesinlikle okunmali ve anlasilmalidir. Bu isaretin dikkate
alinmamasi olasi bir tehlikeye veya zarara neden olabilir.

Yaralanma tehlikesine karsi uyari

Bu piktogram olasi bir yaralanma tehlikesine karsi uyarir. Bununla birlikte tehlikler, uygun
olmayan kullanim ve bunun disindaki ¢alisma giivenligine dair konular hakkinda bilgi
verilir. Bu konuya 6zellikle dikkat edilmeli ve uygun 6nlemler alinmalidir. Yandaki
paragraf kesinlikle okunmali ve anlagilmalidir. Bu isaretin dikkate alinmamasi olas1 bir
tehlikeye veya zarara neden olabilir.

> > (DN [ (8

Gerilime kars1 uyar1

Bu piktogram elektrik gerilimine ve bunun yol agabilecegi tehlikelere karsi uyarmaktadir.
Bu tehlikelere kars1 uygun onlemler alinmalidir. Yandaki paragraf kesinlikle okunmali ve
anlasilmalidir. Bu isaretin dikkate alinmamasi olasi bir tehlikeye veya zarara neden
olabilir.

>
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Tasimaya dair uyar1

Bu piktogram vibrasyon motorunun taginmasi sirasinda olusan artan tehlikeye karsi
uyarmaktadir. Yandaki paragraf kesinlikle okunmali ve anlasilmalidir. Bu isaretin dikkate

alinmamasi olasi bir tehlikeye veya zarara neden olabilir.

Onemli tavsiye
Bu piktogram 6nemli bir tavsiye veya agiklamaya isaret eder. Yandaki paragrafin okunmus

@ ve anlagilmis olmasi gerekmektedir. Bu paragrafin dikkate alinmamasi dogrudan bir
tehlikeye yol agmaz, fakat makinenin islevini olumsuz etkileyebilir.

2. Genel

2.1 Vibrasyon motorlari kullanim alanlan

Vibrasyon motorlari, vibrasyon tesisatlarinin tahrigi i¢in 6ngdériilmiistiir ve uygundur, 6rnegin: Sarkag
konveyorler, sarkag¢ borulari, elek konveyorleri, elek makineleri, spiral konveyoérler, siralama
makineleri, ayirma 1zgaralari, titresimli iskeleler, rezonans konveyorleri, sarka¢ degirmenleri, akigkan
yatak kurutucular, bunker titrestiriciler vs.

Bagka ya da bunu asan bir kullanim onay dahilinde degildir. Bundan kaynaklanan zararlar i¢in
FRIEDRICH Schwingtechnik'den hak talep edilemez.

Onay dahilinde kullanima, ayn1 zamanda kullanim kilavuzuna dikkat edilmesi ve bununla birlikte
inceleme ve bakim yonetmelikleri dahildir.

Motorlarimiz hakkinda, tip, devir sayisi, calisma torku ile birlikte santrifiij kuvveti ve elektrik degerleri
hakkindaki bilgileri vibrasyon motorlar1 prospektiisii veya motor bilgi formundan edinebilirsiniz.
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2.1.1 Motor diizeni ve doniis yonii

e

1 Motor = Dairesel titresim 2 Ters donen motorlar = Dogrusal titresim

© O

2 Ayni anda ¢alisan motorlar = Burulma titresimi

>N

2.2. Amag dahilinde kullanim

Vibrasyon motoru tek basina bir igleve sahip bir makine degildir ve sadece baska bir
makineyle birlikte kullanilmak i¢in tasarlanmistir. Makineyi devreye alma, isleve sahip
makinenin makine yonetmeliginin hiikiimlerine uydugu tespit edilene dek yasaktir.
Vibrasyon motorlar1 yalnizca bir sarkag diizeneginin tahrik edilmesi i¢in tasarlanmistir.
Sarkag diizenegi, vibrasyon motoru araciligryla olusturulan gereksinime yonelik
kurulmus olmahdir.

Vibrasyon motorlar: santrifiij diskleri olmadan isletilmemelidir.

Amag dahilinde kullanimin i¢ine, ayn1 zamanda kullanim kilavuzunun dikkate alinmasi da
girmektedir.

3. Emniyet bilgileri

Vibrasyon motoru, sadece amag dahilinde tiim koruma diizeneklerine sahip ilgili makineye
monte edildiginde ¢alistirilmalidir.

Dikkat: Vibrasyon motorunun kullanimi veya motorda yapilacak caligmalar, vibrasyon
motorunun santrifiij agirliklarinda beklenmedik doniislere yol agabilir. Carpma ya da
sikigma tehlikesi olugur.
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o Kapsamli kisi giivenligi sadece tamamen kapal1 vibrasyon motorlarinda garantiye alinir

¢ Vibrasyon motoru, koruma bagliklar1 veya santrifiij agirliklari olmadan asla igletime
alinmamalidir.

¢ Vibrasyon motorunun elektrik baglantisi yeterli bigimde emniyete alinmis olmalidir.

e Baglant1 hattinin izolasyonunun zarar gérmesi veya ug¢ terminal kutusunun
kaplamasinin eksik olmasi durumunda elektrik carpmasi nedeniyle hayati tehlike
olusabilir! Bu tiir eksiklikler hemen giderilmelidir.

¢ Patlama tehlikesi olan alanlarda sadece 6nceden korunmus vibrasyon motorlari
kullanilmalidir. Bunun i¢in Atex motorlarimizi kullanin.

¢ Vibrasyon motorundaki tiim bakim ve ayar ¢alismalar1 temel olarak durma konumunda
yerine getirilmelidir. Bu ¢alismalara baglamadan 6nce vibrasyon motorunun yanliglikla
veya yetkisiz kisiler tarafindan agilmamasi garanti altina alinmalidir.
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4. Tasima

Kisilerin tehlike altina girmesini ve vibrasyon motorunun zarar gérmesini dnlemek icin
vibrasyon motorunun taginmasi dikkatle yapilmalidir! Asagidaki bilgilerin yani sira, genel

ve yerel gecerli emniyet ve kaza 6nleme yonetmelikleri (UVV) dikkate alinmalidir.

Asagidakilere 6zellikle dikkat edilmelidir:

Deniz agir1 teslimatlarda veya 6zel gonderme kosullarinda, 6rnegin kotii ve kaplamasi
olmayan yollarda tasima, gemi ile ve rayli sistem ile yapilan tagimalarda,

yataklar1 tagima sirasinda olan ¢arpmalardan kaynaklanan hasarlari 6nlemek i¢in
santrifiij diskleri emniyete alinmali veya demonte edilmelidir. FRIEDRICH
Schwingtechnik sayfalarindan santrifiij diskleri bu durumda "sifira" ayarlanir. Santrifiij
diskleri emniyete alindig1 takdirde motora takilan ilgili bir yapiskan not emniyet
hakkinda bilgi verir.

Tasima ve kaldirma diizeneklerinin profesyonel bir bigimde kullanilmas1 saglanmalidir.

Vibrasyon motorlarinin paletler {izerinde taginmasi sirasinda paletler devrilmeye karsi
emniyete alinmalidir.

Vibrasyon motorunu asmak i¢in sadece dokiilmiis asma gozleri kullanilmalidir. Ipler,
sekeller vs. sadece bu asma gozlerine yerlestirilmelidir.

Kaldirma aletleri onaylanmis, hasarsiz ve tasima i¢in uygun olmalidir.

Motora ek bir agirlik baglanmamalidir, ¢iinkii kaldirma gozleri sadece motorun kendi
agirligi icin tasarlanmistir.

Cok kii¢iik vibrasyon motorlarinda asma gozii mevcut degildir. Burada tagima i¢in
mahfazanin etrafina bir ip baglanmalidir.

Vibrasyon motorunun kaldirilmasinda kullanilan kaldirma aletleri, emniyet gerekcesiyle
vibrasyon motorunun agirliginin 2 katina denk olacak izin verilebilir bir tagima
kuvvetine sahip olmalidir.

Vibrasyon motoru sadece ayaklarinin yiizeylerine oturtulmalidir.

Tasima hasarlar1 her durumda iireticiye bildirilmelidir. Oturma ylizeylerinin ve koruma
basliklarinin hasarsiz olmasina 6zellikle dikkat edilmelidir.

@} Vibrasyon motoru bashklara veya santrifiij agirhklarina asiimamahdir.

Motorun kuvvetli bigimde carpmasi veya diismesi yataklara hasar verir ve motorun hizmet
Omriinii azaltir. Bu tiir 6nceden hasar gormiis motorlar1 kullanmayin.
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5. Depolama

VVibrasyon motorlar1 kesin olarak monte edilene dek asagidaki sartlara gore
depolanmalidir.

e Kapali kuru odalarda.

e Maksimum 40°C'lik ¢evre sicakliginda.

e Yataklar1 hasara karsi korumak igin sarsintidan uzak bi¢imde.
e Motor ve dzellikle ug terminal kutusu kapali olmalidir.

Vibrasyon motoru agik bir alanda depolandiginda, alt kism1 acik bir sac ile neme kars1
koruma i¢in kapatilmalidir. Sac ile kapama, olugsmas1 muhtemel yogusan suyun akabilecegi
bicimde yapilmalidir.

Zemin neminin etkisine kars1 vibrasyon motoru uygun zeminlere oturtulmali veya rafta
saklanmalidir.

Vibrasyon motorunun denize dayanikli bir bigimde ambalajlanmasi s6z konusu oldugunda,
é} bu ambalaj tasima veya depolama sirasinda hasar gormemeli ya da agilmamalidir.

Dikkat: Vibrasyon motoru sadece ayak yiizeylerine oturtulmahdir!

10

FRIEDRICH Schwingtechnik GmbH TK Vibrasyon Motorlar1 Isletim Kilavuzu Standardi R14-240131DA-TR



6. Motor yapisinin kisa aciklamasi

Tamamen kapali, titresime kars1 dayanikli, genis ayaklara ve santrifiij kuvvetlerinin tasinmasi igin
dokiilmiis ¢ikintilara sahip mahfaza. Zahmetsiz ve tehlikesiz bir montaj i¢in vibrasyon motorlarinin
agirlik noktasinda dokiilmiis, motoru herhangi bir konumda biiylitmek i¢in asma gozleri
bulunmaktadir. Mahfazada stator, sarim ile kiigiiltiilmiistiir. Her iki tarafta diizenlenmis, biiyiik boyutlu
yatak plakalarinda saglam yapidaki rulmanh yataklar preslenir. Siirekli yaglama diizenegine sahiptirler
ve tamamen bakim gerektirmeyecek® bicimde ¢aligirlar. Rulmanl yataklarda kuvvetli bir bigimde
boyutlandirilmis saft zivana gegirilmis rotor ile ¢alisir. Mil gecisi yag kanallar1 ve v-halkalari
aracilifiyla tikanir. Her iki tarafta bulunan mil uglarina santrifiij kuvvetinin yaratilmasi i¢in santrifiij
diskleri diizenlenmistir. Vibrasyon motoru iki koruma basligi ve o-halkalari ile tamamen sizdirmaz bir
bicimde kapatilmistir. Ne toz ne de nem igeri girebilir. Ug terminal kutusu mahfazanin iistiinde
bulunmaktadir ve bir u¢ terminal kutusu kapagi araciligryla tamamen sizdirmaz bir bigimde
kapatilmigtir.

*sonradan yaglama 6zelligine sahip motorlar disinda, bakiniz bolim 11.4

IANANAN

VAZZZEN
(L w
el 07777472

RN
N
R

<

6.1 FRIEDRICH'in Digerlerinden Farkhh Motor YapisiBoyutlar 1.3, 1.4, 1.5

1.3, 1.4 ve 1.5 boyutuna sahip vibrasyon motorlar1 bir aliiminyum mahfaza ve iki Plummler kalkanina
sahiptir.
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7. Montaj

Vibrasyon motorlar1 yiikleme i¢in hazir olacak sekilde teslim edilir. Montaj sirasinda
asagidaki islem siras1 dikkate alinmalidir.

e Teslimatin tam olup olmadigin1 boliim 7.1'e gére kontrol edin - ambalajdan ¢ikarin ve
teslimat igerigini kontrol edin.

e Vibrasyon motorunu boliim 4 geregince tasiyin - tasima - montaj yerine dogru.

e Montaj yerinin bdliim 7.2 geregince istenen degerleri ve uygunlugu karsilamasini -
montaj yonetmelikleri - saglayn.

e Sarka¢ makinesinin bdliim 7.3 geregince eklenmesi - montaj yerinde montaj yapma.
e Santriflij kuvveti ayar1 ya da ¢aligma torkunun boliim 8'e gore ayari.

o Boliim 9'a gore elektrik baglantisi. Bir makinede iki vibrasyon motoruyla isletim
sirasinda elektrikli parcalarin montaj1 sirasinda ek bilgilere dikkat edilmesi
gerekmektedir.

Onemli: Montajdan 6nce vibrasyon motorunun oturma yiizeyleri ile sarka¢ makinesinin
@% vidalama ytizeylerini dikkatli bir bicimde renk, gres ve yaglardan temizleyin.

- 2 Vibrasyon motorlarinin montaji sirasinda temel olarak yerel ve ulusal kaza 6nleme
yonetmelikleri (UVV) dikkate alinmalidir.

Dikkat: Calisma torkunun ayarlanmasi sirasinda santrifiij diskleri beklenmedik bi¢imde
doniislere yol acabilir. Carpma ve sikisma tehlikesi olusur.

7.1 Ambalajdan ¢ikarma ve teslimat icerigini kontrol etme

Vibrasyon motorunu ambalajdan ¢ikarin ve teslimat belgesini kullanarak teslimat
igerigini kontrol edin.

Ambalaj malzemelerini, yerel gecerli elden ¢ikarma hiikiimlerine gore elden ¢ikarin.

7.2 Montaj yonetmelikleri
Montaj yerindeki gereklilikler.

Vibrasyon motorunun sabitlenecegi baglant1 kismi su 6zelliklere sahip olmalidir:

o diiz

titresime kars1 dayanikli
e renk, pas, gres ve yag icermeyen

e ve yassi bicimde islenmis olmalidir

12
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7.3 Montaj yerinde montaj yapma

Vibrasyon motorlar1 agagidaki gibi monte edilir:
Boliim 7.2 geregince montaj yonetmeliklerine kesinlikle dikkat edilmelidir.

e Vibrasyon motorlarinin montaji i¢in diiz, titresime kars1 dayanikli bir siiriicii eyerine
ihtiya¢ duyulur. Miikemmel bir oturma yiizeyi elde etmek i¢in bu altlik mekanik olarak
islenmis olmalidir.

o Standartlara gore vibrasyon motorlar alt1 kenarli vidalar DIN 931-8.8 veya DIN 933-
8.8 ve kendinden emniyetli alt1 kenarli somunlarla DIN 982-8 veya DIN 985-8'e gore
sabitlenmistir. Yayli rondela, asirma diskleri veya benzeri kullanilmamalidir.
Rondelalar kullanildig: takdirde sadece en yiiksek dayanikliliga sahip diskler, 6rnegin
DIN 6916'ya gore HV diskleri kullanilmalidir.

e Tim sabitleme elemanlar1 sadece bir kez kullanilabilir.

e Sabitleme vidalari, kalic1 bir 6n gerilim elde etmek i¢in belirli bir minimum kelepce
uzunluguna gerek duyar. Minimum kelepge uzunlugu nominal ¢apin en az 3 kati
uzunlugunda olmalidir. Kelepce uzunlugu, vida kafasinin alt kenari ile somun
arasindaki uzunluktur.

o Gerekli vida ¢ikintis1 DIN 13'e gore hesaplanir. vida ¢ikintis1 v = somun
yuksekligi + 3 x dis hatvesi P

Montajdan 6nce gerektigi takdirde tasima emniyeti ¢ikarilmali veya demonte edilmis
santrifiij diskleri s6z konusu oldugunda santrifiij diskleri ve koruma basliklar1 monte
edilmelidir.

Montaj sirasinda agagidaki sira dikkate alinmalidir:
e Vibrasyon motoru dokiilmiis asma gozlerinin yardimiyla ayarlanmalidir.

e Vibrasyon motorunu say1 ve biiyiikliik bakimindan gerekli goriilen vidalarla,
prospektiis veya motor bilgi formu geregince sabitleyin.

°
Vibrasyon motorunu takin ve vidalar1 gevsek bicimde dondiirtin.

S

e Vidalar bir dondiirme momenti anahtar ile asagidaki dondiirme momenti
kullanilarak dondiiriilmelidir, bakimiz boliim 15 tablo 15.1.

Devreye almadan 15 ila 20 dakika sonra motorlar kapatilmali ve tiim motor sabitleme
vidalar1 bir dondiirme momenti anahtari ile sikilmalidir. Bu, 2 ila 3 saat sonra ve giin
sonunda tekrarlanmalidir.

&

e Sabitleme vidalarinin tiim 8 hafta boyunca kontrol edilmesini tavsiye ediyoruz.
Dikkat: Uygun olmayan vidalar ve somunlar kullanildiginda, vibrasyon motoru

¢oziilebilir ve biiylik hasara neden olabilir.

N Dikkat: Arizalarin ve makinenin durma hallerinin ¢cogunun yanlhs veya gevsek vida
baglantilar1 sonucu olustuguna dikkatinizi cekeriz!
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7.4 Vibrasyon motorlarimin degisimi

e Vibrasyon motorlariin bir makinede ¢ift kullaniminda sadece iki adet birbirinin ayni
olan vibrasyon motoru kullanilmalidir. Her iki motorun santrifiij kuvveti ayar esit
olmalidir.

8. Santrifiij kuvvetinin ayarlanmasi (percinli ol¢ek)

SPPP

E\V
U= -

Vibrasyon motorlar: standartlara gére fabrikadan % 100'liik santrifiij kuvveti ayari ile

teslim edilir.

Miisterinin istegine gore fabrikadan yapilan teslimat bagka bir santrifiij kuvveti ayariyla

gerceklesebilir.

Performansin degistirilmesi i¢in santrifiij kuvveti ayar1 asagidaki gibi gergeklestirilir:

1) Her iki taraftan koruma basliklarini (1) ¢ikarin.

2) I¢ santrifiij disklerinin (3) kelepge vidalarini (14) gevsetin ve dilimleri % 100'den
ayn1 yonde (bakiniz uyari bilgisi) istenen konuma dondiiriin.
Dis santrifiij disklerinin (2) her biri bir poyra yay1 araciligiyla konumunda sabit
tutulmaktadir.
Dis santrifiij disklerinde bir isaret ¢izgisi bulunur. I¢ santrifiij disklerinde ilgili
yiizdelerle birlikte 6l¢tim ¢izgileri bir skalaya kazinmistir. Her 6l¢iim ¢izgisi
maksimum santrifiij kuvvetinin ya da ¢alisma torkunun belirli bir yiizdesine karsilik
gelir.

3) ¢ santrifiij disklerinin pergin vidalarmi (14) tekrar sikin.

Santrifiij disklerinin sikistirilmasinda boliim 15 tablo 15.2 geregince dondiirme
momentleri gecerlidir.

4) Her iki koruma baghigini (1) takin ve hag seklindeki yap1 araciligiyla sikica vidalayin,

14
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burada koruma baslig1 i¢in her iki o-halkasinin (9) temiz olduguna, sikismadigina ve
demonte etme sirasinda hasar gormemis olduguna dikkat edin.

Santrifiij kuvvetinin ayarlanmasi (lazerli ol¢ek)

@

[\W/

\

Vibrasyon motorlar1 standartlara gore fabrikadan % 100'liik santrifiij kuvveti ayart ile
teslim edilir.

Miisterinin istegine gore fabrikadan yapilan teslimat bagka bir santrifiij kuvveti ayariyla
gerceklesebilir.

Performansin degistirilmesi i¢in santrifiij kuvveti ayar1 asagidaki gibi gergeklestirilir:

1) Her iki taraftan koruma basliklarini (1) ¢ikarin

2) I¢ merkezkag disk (3) sikistirma vidalarmi (14) gevsetin ve diskleri %100'den itibaren
ayn1 yone cevirip (bakimiz uyan bilgisi) istenen merkezkag kuvveti ayarina getirin.
D1s merkezkag diskleri (2) daima bir uygu kamasi araciliiyla pozisyonda tutulur.

I¢ merkezkac disklerini, dis merkezkag diskinin kenarindaki dlgek ¢izgisi ile ayn
seviyede olacak sekilde dondiirerek, istenilen ayara (semada %95) getirin.

Her 6l¢ek ¢izgisi, maksimum merkezkag¢ kuvvetinin veya calisma torkunun belli bir
yiizdesine karsilik gelir.
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3) ¢ santrifiij disklerinin pergin vidalarmi (14) tekrar sikin.

Santrifiij disklerinin sikistirilmasinda boliim 15 tablo 15.2 geregince dondiirme
momentleri gecerlidir.

4) Her iki koruma baghigini (1) takin ve hag seklindeki yap1 araciligiyla sikica vidalayin,
burada koruma baglig1 i¢in her iki o-halkasinin (9) temiz olduguna, sikismadigina ve
demonte etme sirasinda hasar gérmemis olduguna dikkat edin.

Liitfen en fazla 6zeni gostererek vibrasyon motorlarinin her iki tarafinda bulunan i¢
@} santrifiij disklerinin ayn1 degere ya da ayni 6l¢iim ¢izgisine ayarlanmasi gerektigine dikkat

edin.

iki vibrasyon motoru mevcut oldugunda, her iki motordaki santrifiij kuvveti ayari
aym olmahdir.

Santriflij disklerinin ayarinin esit olmamasi nedeniyle kontrol edilemeyen biiyiik kesme
kuvvetleri meydana gelir ve bu kuvvetler motor ile birlikte sarka¢c makinesinin tahrip

| olmasina neden olabilir.

[ ]

M Bunun yani sira yakin mesafede bulunan kisiler yaralanabilir veya yaralanma riski
olabilir.

9. Elektrik baglantisi

e Motor sadece yetkili bir elektrik¢i tarafindan baglanmalidir.
e Baglantiy1 yaparken ve isletme sirasinda, yetkili EVU'nun yonetmeliklerini dikkate
alin.

o Kablo rakorlarini, kor tapalari ve terminal kutusu kapagim dikkatlice kapatarak
IPxx koruma smifinin (isim plakasinda belirtildigi gibi) oldugundan emin olun.

9.1 Baglanti

Ug terminal kutusundaki mengeneli levha asagidaki gibi yildiz veya liggen olarak baglanabilir.
230/400 volt i¢in 6rnek:

Yildiz-Baglanti Ucgen-Baglanti

—+4 A\ 2z0v —- 1 400v
w2 U2 V2

Baglantidan 6nce asagidaki noktalara dikkat edilmelidir:

e Vibrasyon motoru baglantiya hazir bigimde y1ldiz baglanti kullanilarak monte edilir.
Uygun sebeke geriliminde vibrasyon motoru ayni zamanda {iggen baglantida da
isletime alnabilir.

e Her vibrasyon motoru tek tek motor koruma salteri araciligiyla baglanmalidir.
16
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e Motorun yiiksek hizda ¢aligmasi sirasinda (yaklasik 3-5 s) nominal akimin yaklasik
kat1 olan bir baslangi¢ akimi gecer. Tam degerler prospektiis veya bilgi formunda
goriilebilir. Koruma birimleri ve salterler uygun bicimde se¢ilmelidir.

e Vibrasyon motoru sik sik acip kapama veya ¢evre kosullar1 nedeniyle termik olarak
zorlaniyor ise motorun korunmasi i¢in motora bir soguk iletim salteri monte
edilmelidir.

o 1Iki vibrasyon motoru baglanmasi durumunda birbirine zit yénde olan doniis
yoniine dikkat edin.

Doniis sayis1 ayarini uygun dnlemlerle hi¢bir sekilde maksimum doniis sayisinin
asilmayacagi bigimde emniyete alin. Aksi takdirde makine ve kisilerin tehlike altina girme
riski olusur.

.t rika sebekesinin gerilimi ve frekansi, motorun performans plakasindaki bilgilerle

uyusmalidir. Iletkenleri mengeneli levhaya baglaym. Motorun dogru bi¢imde yildiz veya
ticgen baglantisina sahip olmasina dikkat edin. Motorun alternatif akima baglantis1 sadece
topraklanmis bicimde gerceklesmelidir.

Ug terminal kutusunu toz ve nem gegirmeyecek sekilde kapaymn. Bunun yani sira ug
terminal kutusundaki sizdirmazlik yiizeyleri ve kapak temiz olmalidir.

Vibrasyon motorunu motor koruma salteri ve termik role araciligiyla baglayin.

Koruma salterinin siirekli isletime yonelik ayari, motorun performans plakasindaki
nominal akim bilgisi geregince yapilmalidir.

9.2 Baglanti kablosunun montaji

Teslimatta gelen, disli baglantisina takili olan digli baglantisi igletim kilavuzuna bakin.
Isletim kilavuzunu motorunuzda kullanilan disli baglantisina uygun bigimde secin. Tip agiklamasi disli
baglantida verilmistir.

Disli baglant1 1 eki: WISKA fabrika mah
Disli baglant1 2 eki: Lapp fabrika mah
CSA motorlan i¢in liitfen sadece UL onaylh kablo rakorlar: kullanin

kalmamalidir. Motorun tamamen tahrip olma ihtimali de dahil olan zararlar, olasi bir
kisa devrenin sonucu olabilir.

e Kablonun titresen isletimde aginmasini 6nlemek icin kablolar1 6zel 6zen gostererek ve
yeterli yedek kablo ile (kablo dongiisii) yerlestirin.

é% e Kablolarin baglantisindan sonra higbir yabanci cisim ug terminal kutusunda

o I Agir mekanik yiik icin VDE0282 kisim 4 tip HO7RN — F veya AO7RN — F'ye gore
/ yalnizca kauguk hortumlar kullanin.
CSA Morore igin liitfen sadece UL onayli kablo kullanin
Motor bir emniyet salteri ve bir termik koruma diizenegi araciligryla baglanabilir.
Termik koruma diizeneginin (soguk iletici) ayr1 olarak baglanmasi énemlidir. Baglanti,
kontrol edilmis (onaylanmis) bir devrede (gerilim diizenleyiciden gegmeksizin)

gergeklesmelidir.
Siirekli isletimde akim, tip plakasinda gosterilen degeri asmamalidir.

Topraklama

17

FRIEDRICH Schwingtechnik GmbH TK Vibrasyon Motorlar1 Isletim Kilavuzu Standardi R14-240131DA-TR



Motorun akim sebekesine baglantisi sadece topraklanmis bigimde gergeklesmelidir.
Topraklama, u¢ terminal kutusunda veya motor ayagina yapilacak bir topraklama kiskaci
yardimiyla baglanabilir.

Ug terminal kutusu kapagi, baglantidan sonra en fazla 6zen gosterilerek kapatilmalidir.
10. Devreye alma
Vibrasyon motorlari, tip plakasinda verilmis olan seri numarasi yardimiyla ayirt edilir.

Vibrasyon motorlan tip plakasi

O
~ FRIEDRICH
(O) SCHW:HGTECHHIK Gtk
et Vlmarc
Vib. Mot. Type:

Fabr. No.:

RIEDRICH

E}I‘A‘IMTEEMH. s
'-' | Vimarc

VAN
A
A

o Vibrasyon motorlari, asagidaki teknik talepleri yerine getirir:

1 e F/FP/N serisi i¢in koruma sinifi IP 66
- Terminal kutusu dokiimii
- IP66 kablo rakorlu (6rn. biikiilme korumali veya acil1 kablo rakorlar1 ve ayrica
tiim ATEX motorlar i¢in)
- flansh ayrik bagliklar ile
e F/FP/N serisi i¢in koruma sinifi IP 69k
- Terminal kutusu dokiimii
- IP69k kablo rakorlu
- kapal1 bagliklarla
e Vimarc X serisi i¢in koruma simifi IP 65
1 - Terminal kutusu dokiimii
- IP65 kablo rakorlu
- kapal1 bagliklarla
e Tiim seriler i¢in koruma sinifi IP 54
- Terminal kutusu dokiimii
- birlesik motorlarla
- delikli bagliklarla
- havalandirmali davlumbazlarla

- davlumbazsiz
EN 60529'a gore

e DIN EN 60034-1 geregince izolasyon sinifi F (155°C)

e Seri tropik izolasyon

i'i e -20°C ile +40°C aras1 kullanim i¢in ¢evre sicakliklari
e Ses miktar ya da giirtiltii seviyesi <IEC geregince 70dB(A)

18
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Motorlar devreye alinmadan once (6zellikle uzun siireli depolama/durdurmadan sonra),
devreye almadan once izolasyon direncinin 6l¢iilmesi tavsiye edilir.

Burada ek olarak, uzun isletim siiresinden sonra sarimin minimum izolasyon direncinin
kritik minimum izolasyon degerine diisebilecegine dikkat edilmelidir.

izolasyon direnci 500V DC'lik bir gerilimde

kiitleye kars1 Olctiliir. Burada 6lgiilen gerilim, okunan deger degisim gostermeyene kadar
uygulanir.

Deger 25°C ¢evre/sarim sicakhi@inda, hi¢ kullanilmamais

sarimlarda > 10MOhm seviyesine ulasmahdair.

Kritik izolasyon degeri 1MOhm (EN60204-1) civarindadir

Motor kritik izolasyon direncini gegmedigi siirece

bu tekrar isletime alinabilir.

Degerin altinda kalindig1 takdirde motor durdurulmali, sarim uygun bigimde kurutulmali
veya motor onarima alinmalidir.

Olgiim sadece yetkili kisiler tarafindan yapilmalidar.
Olgiimden sonra sarimin kiitleye kars: yiikii, ani bir gerilim yiiksekligi ihtimalini devre
dis1 birakmak i¢in bosaltilmalidir.

2 yil siiren depolama/durdurmadan sonra devreye almadan 6nce motorlarin gresi
Degistirilmelidir

FAG Arcanol Food 2 gresli motorlar, kullanimda olsalar da her 3 yilda bir yeniden
greslenmelidir..

Sadece 11.3'e gore gresler kullanilabilir

Motorun isletimi sirasinda stator mahfazasinin iist yiizeyindeki 6l¢iilen isletim sicakligi
80°C'den daha yiiksek olmamalidir.

Bu, yataktaki yag ile kayganlastirmanin devamliligini saglamak ve tam yatak hizmet
Omriine ulagmak icin yapisal bakimdan gereklidir.

Motorun kendi bagina islev gosteren bir birim olarak kullanilmasina izin verilmez.

Bir vibrasyon motoru, her zaman makinenin saglam bicimde monte edilmis bir bilesenidir.
Bu makine titresime kars1 dayanikli bigimde yapilandirilmis ve ¢evre ile bir titresim
izolasyonu araciligiyla ayrilmistir. (6rnegin yaylar, lastik tamponlar).

10.1 50 Hz - Isletim

Sebeke frekansi motorun devir sayisini belirler.

50 Hz isletim igin belirlenmis olan vibrasyon motorlar1 60 Hz sebekelerde veya 50 Hz iistiinde
bir frekans invertorii araciligryla isletilmemelidir.

Motorun 50 Hz iistiinde bir frekans ile igletimi, yatak hizmet 6mriiniin esasl bir bigimde
azalmasina yol agar. Boylece yataklar ve motor erkenden bozulabilir. Bunun yani sira
sarkac makinesi hasar gorebilir veya tahrip olabilir.

Santrifiij kuvveti 60 Hz ile isletilen motorlarda 50 Hz ile isletilen bir motora kiyasla,
degismeyen santrifiij levhas1 ayarinda, % 44 artar.

60 Hz sebekelerde isletim icin, 60 Hz icin uygun motorlarimizi kullanin.
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10.2 60 Hz - Isletim

Sebeke frekans1 motorun devir sayisini belirler.

60 Hz isletim icin belirlenmis vibrasyon motorlari, frekans invertorii araciligryla 60 Hz'in
iistiinde ¢alistirilmamalidir.

Motorun 60 Hz iistiinde bir frekans ile isletimi, yatak hizmet Omriiniin esasl bir bigimde
azalmasina yol acar. Bdylece yataklar ve motor erkenden bozulabilir. Bunun yani sira
sarka¢ makinesi hasar gorebilir veya tahrip olabilir.

10.3 Frekans invertorii - Isletim

Frekans inventdriiniin isletiminde bu cihaz vibrasyon motorlarinin kullanimi i¢in uygun
olmalidir. Baglangic faz1 sirasindaki yiliksek baslangi¢c akiminin tamamen kullanilabilir
olmas1 saglanmalidir.

Motorlarin 50 Hz veya 60 Hz sebeke frekansinda isletilmesi yatak hizmet Omriiniin esasl
bir bi¢imde azalmasina yol agar. Yataklar ve motor erkenden bozulabilir. Bunun yani sira
sarkac makinesi hasar gorebilir veya tahrip olabilir.

Motorlarin fazla diisiik bir frekans ile isletiminde motorlar makinenin kendi frekansina
girebilir. Bu takdirde motorlar nominal devir sayisina ulasmaz ve/veya senkronize olmaz.
Motorlarin temel olarak sebeke frekansinin % 60'1in altinda isletilmemesini tavsiye
ediyoruz. Ancak makinenin isletilebilecegi minimum frekans her zaman motorlarin etki
etmedigi makinenin kendi frekansina baglhidir. Frekans doniistiiriicliyii emin bir sekilde
isletime alabilmek i¢in makinenin kendi frekansini hesaplayin, ¢iinkii % 60 bile fazla
diisiik bir frekans anlamina gelebilir.

Motorlarin ¢caligmaya baslamasi her zaman tam gsebeke frekansi, yani frekans
doniistiiriiciiniin % 100 ayar ile gerceklesmelidir. Sadece bununla motorlarin optimal
senkronizasyonu saglanir.

10.4 Senkronizasyon

Vibrasyon motorlari igin en sik karsilagilan kullanim sekillerinden biri, iki vibrasyon
motorunun zit yonde déonmesiyle yonlii bir titresimin gergeklestirilmesidir.
Motorlar mekanik olarak bagli olamayacagi i¢in serbest senkronizasyon sadece motorlarin
frekansi ile gerceklesir. Baglatmadan sonra motorlar ilk olarak senkronize ¢alismaya
baslamaz ve sonra isletim sirasinda ayni frekans ile senkronize olur.
Bu siireg i¢in stiriicli frekansi seviyesinde ariza frekansi mevcut olmamalidir, aksi takdirde
motorlarin senkronizasyonu gergeklesemez.
Ariza frekanslari, yani motorlarin gerceklesmeyen senkronizasyonu, sunlardan
kaynaklanabilir:

- Makinenin kendi frekansinin fazla yiiksek olmasi (fazla sert yaylar)

- Fazla yumusak, yani yeterli sertlikte olmayan travers

- Yeterli sertlikte olmayan makine bilesenleri

- Bozuk bir makine (kirik yaylar, karkas veya traverste yirtiklar)

- Makine serbest bir bicimde sallanmiyor veya saglam ek kisimlar nedeniyle bloke

olmus (s1zdirmazlik lastikleri vs.)

Iki motor senkronize olmadig takdirde nominal devir sayisina ulasamazlar. Motorlar daha
fazla miktarda akim alir ve erken bozulur. Bunun yani sira sarka¢ makinesi hasar goriir
veya tahrip olur.
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11. Yataklarin degistirilmesi

Yatak degisiminde her zaman bir motorun iki yataginin birden degistirilmesini tavsiye ediyoruz,
sadece bir yatak bozuk olsa bile. Bozuk bir yatak digerinin de hasar gérmesine yol agar. Ikinci yatak
en kisa siire i¢inde bozulacaktir.

@} Her ikinci yatak degisiminden sonra ek olarak yatak plakalar:
degistirilir.

11.1 Rulmanh yataklarin demonte edilmesi

. Yatak biiytikliigiinii vibrasyon motorunun iistiindeki performans plakasindan alabilirsiniz.
1 Ozel yatagi FRIEDRICH Schwingtechnik'den 6zel yag ile birlikte satin alabilirsiniz.
Dikkat, piyasada bulunan standart yataklar1 kullanmriyoruz.

11.1.1 FRIEDRICH boyutlarn 1.3, 1.4, 1.5, 2.2 ve 2.4 icin

nhkw

o

(13 (9)(9(e

Her iki koruma basligini (1) ¢ikarin. Donebilen i¢ santrifiij disklerinin (3)
konumunu isaret edin veya not alin. Santrifiij disklerinin sabitleme vidalarini (14)
gevsetin.

Dis santrifiij disklerini (2) ¢ekerek ¢ikarin. Bu zorluga yol agtigi takdirde: Kelepge
yarigina bir kesici ug veya kuvvetli bir tornavida ¢akin, bu sekilde mengene yarigi
genisler.

Poyra yayin (13) ¢ikarin.

I¢ santrifiij disklerini (3) ¢ekerek ¢ikarim.

Yatak plakasi (6) i¢in sabitleme vidalarin1 (11) ¢ikarin. Plastik bir ¢ekic ile hafif
hafif vurarak yatak plakasini (6) mahfazadan (7) ¢ikarin. Burada yatak plakasinin
yan yatmamasina dikkat edin.

Silindir merdane yatagini (5) yatak plakasindan (6) presleyerek ¢ikarin.

Yag dilimleri (16) ve destekleme dilimleri (15) silindir merdane yataginin (5) i¢
halkasi ile birlikte milden ¢ikarilmalidir.

Tekrar kullanilan tiim kisimlar temizlenmeli ve yagdan arindirilmalidir.

Tiim vida ve emniyet diskleri tekrar kullanilmamalidir.
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11.1.2 FRIEDRICH boyutlar 1.2, 2.1, 2.3, 3.1, 3.4, 4.0, 4.1, 4.2, 4.7, 7.0, 7.1, 7.8,
8.0, 8.9, 9.0, 10.0 ve VIMARC boyutlar1 AX — GX, EN, FN, HN, KN, GN, GL,
AFP — DFP icin

N

@ -
@//ﬂ g
H T T I

9

1. Her iki koruma basligini (1) ¢ikarin. Donebilen i¢ santrifiij disklerinin (3)
konumunu isaret edin veya not alin. Santrifiij disklerinin sabitleme vidalarini (14)
gevsetin.

2. Dis santrifiij disklerini (2) ¢ekerek ¢ikarin. Bu zorluga yol actig1 takdirde: Kelepce

yarigina bir kesici u¢ veya kuvvetli bir tornavida ¢akin, bu sekilde kelepge yarigi

genisler.

Poyra yaymui (13) ¢ikarin.

I¢ santrifiij disklerini (3) ¢ekerek ¢ikarin.

Mevcut ise V-halkasini (12) ¢ikarin.

Yatak plakasi (6) i¢in sabitleme vidalarin1 (10) ¢ikarin ve yatak plakasinin disli

bosluklarina vidalayn, bu vesile ile yatak plakasini (6) silindir merdane yatagi ile

birlikte (5) disar1 basin. Burada yatak plakasinin yan yatmamasina dikkat edin.

7. Yatak kapaginin (4) vidalarini (11) ve yatak kapagini ¢ikarin.

8. Silindir merdane yatagini (5) yatak plakasindan (6) presleyerek cikarin.

9. Mesafe halkasi (8) silindir merdane yataginin (5) i¢ halkasi ile birlikte milden
¢ikarilmalidir.

10. Tekrar kullanilan tiim kisimlar temizlenmeli ve yagdan arindirilmalidir.

11. Tiim vida ve emniyet diskleri tekrar kullanilmamalidir.

SNk
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11.2 Rulmanh yataklarin monte edilmesi

o FRIEDRICH Schwingtechnik'in degistirme yataklar1 uygun gres ile teslim edilir.

1

11.2.1 FRIEDRICH Bboyutlan 1.3, 1.4, 1.5, 2.2 ve 2.4 i¢cin

o 1. Yag diski (16) ve sonra destekleme disklerini (15) stoba dek mile dogru itin.
1 2. Yeni silindir merdane yataginin (5) i¢ halkasini yaklagik 80°C ilal100°C'ye
1s1tin (yag banyosu veya pisirme gozii) ve stoba dek (yag halkasi) mile dogru
itin.
3. Mile saglam bir sekilde oturmasi i¢in i¢ halkanin sogumasina izin verin.

4. Yatak plakasinin (6) deligini temizleyin ve ince bir katman halinde LOCTITE
270 siiriin. Silindir merdane yataginin (5) dis halkasini yatak plakasinin (6)
deligine presleyin. D1s halkanin yan yatmamasina dikkat edin.

5. Silindir merdane yataginin merdane kismini gerekli goriilmiis gres ile
doldurun. Yatak plakasinin (6) gres odalarini tigte iki oraninda gerekli
goriilmiis gres ile doldurun.

6. Mili yaklagik 30 mm disar1 ¢ekin ve bunu takiben yatak plakasini (6) monte
edilmis silindir merdane yataklariyla (5) yatagin i¢ halkasina itin, boylece bir
merkezlenme meydana gelir.

7. Bunu takiben yatak plakasini mil ile birlikte mahfazanin yivine dek i¢ce dogru
1tin.

8. Simdi tiim sabitleme vidalarini (11) vidalayin ve ayn1 oranda dondiirmeye
devam edin.

9. Silindir merdane yataginda bulunan merdanenin i¢ halkaya dogru yan
yatmasini 0nlemek i¢in monte etme sirasinda mil ucunu her zaman her iki yone
el ile dondiiriin. Aksi takdirde erkenden yatak hasarlar1 olusabilir.

10. Yatak plakasini esit oranda stoba dek vidalayin.
@} 11. I¢ santrifiij diskini (3) skala ile dogru konumda monte edin.
12. Poyra yaymi (13) monte edin.
13. Dis santrifiij disklerini (2) dogru konumda monte edin ve sabitleme vidalarini
hemen monte edin.
14. Simdi i¢ santrifiij disklerini 6nceden isaretlenmis veya not edilmis konuma
uygun olarak ayarlayin ve saglam bir bigimde vidalayin.

e Santrifiij disklerine yonelik sabitleme vidalarini dondiirme momenti ile bolim 15

tablo 15.2 geregince ¢ekin

Tiim 4 santrifiij diskinin mengene yariklar: ayni yone bakmahdir:

15. Yatak plakasinin (6) flans ¢cevresine o-halkalar1 (9) yerlestirin ve takiben birkag

®
1 noktada yapistirin.

16. Koruma basliklarini (1) monte edin.

Birden ¢ok motor ayn1 anda tamir edildiginde motor kisimlarinin birbiriyle
karigtirilmamasina dikkat edilmelidir.
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11.2.2 FRIEDRICH boyutlar 1.2,2.1,2.3, 3.1, 3.4, 4.0, 4.1,4.2, 4.7, 7.0, 7.1, 7.8,
8.0, 8.9, 9.0, 10.0 ve VIMARC boyutlar1 AX — GX, EN, FN, HN, KN, GN, GL,
AFP — DFP icin

. 1. Yeni silindir merdane yataginin (5) i¢ halkasini ve mesafe halkasini (8) yaklasik
1 80°C ila 100°C'ye 1s1tin (yag banyosu veya pisirme gozii) ve stoba dek mile dogru
itin.
2. Mile saglam bir sekilde oturmasi i¢in i¢ halkanin ve mesafe halkasinin sogumasina
izin verin.

3. Yatak plakasinin (6) deligini temizleyin ve ince bir katman halinde LOCTITE 270
stirlin. Silindir merdane yataginin (5) dis halkasini yatak plakasinin (6) deligine
presleyin. Dis halkanin yan yatmamasina dikkat edin.

4. Silindir merdane yataginin merdane kismini gerekli goriilmiis gres ile doldurun.
Yatak plakasinin (6) ve yatak kapaginin (4) gres odalarini iigte iki oraninda gerekli
goriilmiis gres ile doldurun.

5. Yatak kapagini (4) sabitleme vidalariyla (11) birlikte yatak plakasina sabitleyin.

6. Mili yaklagik 30 mm disar1 ¢ekin ve bunu takiben yatak plakasini (6) monte
edilmis silindir merdane yataklariyla (5) yatagin i¢ halkasina itin, boylece bir
merkezlenme meydana gelir.

7. Bunu takiben yatak plakasini mil ile birlikte mahfazanin yivine dek i¢ce dogru itin.

8. Simdi tiim sabitleme vidalarini (10) vidalayin ve ayni oranda dondiirmeye devam
edin.

9. Silindir merdane yataginda bulunan merdanenin i¢ halkaya dogru yan yatmasin
Oonlemek i¢cin monte etme sirasinda mil ucunu her zaman her iki yone el ile
dondiirtin. Aksi takdirde erkenden yatak hasarlari olusabilir.

10. Yatak plakasini esit oranda stoba dek vidalayin.

é% 11. Gerekirse yeni V halkasini takin (12) itin. V-halkasinin conta dudaklarina da ayni
sekilde gres siiriin.

12. I¢ santrifiij diskini (3) skala ile dogru konumda monte edin.

13. Poyra yaymi (13) monte edin.

14. Dis santrifiij disklerini (2) dogru konumda monte edin ve sabitleme vidalarini (14)
saglam bir bi¢cimde takin.

15. Simdi i¢ santrifiij disklerini 6nceden isaretlenmis veya not edilmis konuma uygun
olarak ayarlayin ve saglam bir bigimde vidalayin.

16. Santrifiij disklerine yonelik sabitleme vidalarin1 dondiirme momenti ile boliim 15
tablo 15.2 geregince ¢ekin.

Tiim 4 santrifiij diskinin mengene yariklar1 aym: yone bakmahdir:

17. Yatak plakasinin (6) flang ¢evresine o-halkalar1 (9) yerlestirin ve takiben birkag

[ J
1 noktada yapistirin.

18. Koruma bagliklarini (1) monte edin.

Birden ¢ok motor ayn1 anda tamir edildiginde motor kisimlariin birbiriyle
karigtirilmamasina dikkat edilmelidir.
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11.3 Gres

o Tercihen asagidaki gresler kullanilir:

1 A) Exxon Mobil Mobilith SHC 220
(7.1'e kadar Friedrich boyutlar1 ve A'dan G'ye kadar Vimarc boyutlar)
FAG Arcanol VIB3

(Friedrich bedenleri 7,8 ve lizeri ve Vimarc beden H ve tizeri)

B) FAG Arcanol FOOD2

C) Ozel sogutucu gres, siirekli olarak —68°C'ye kadar olan ¢evre sicakliklarinda
calisan sogutucu cihazlarda kullanilir.

11.4 Sonradan yaglama

Bazi tipler de istege bagl olarak sonradan yaglama ile donatilabilir.

1 Bu motorlar sadece uyarinca sonradan yaglama levhasinda belirtilmis olan greslerle
yaglanmalidir.

12. Yedek parcalar ve tamiratlar

12.1 Yedek parcalar

Sadece orijinal veya ilgili normlara uygunluk gdsteren yedek pargalar kullanin.

Yedek parca ismarlama

Dogru yedek parcalarin teslim edilmesini saglamak i¢in, bunlar ismarlanmadan 6nce
isletim kilavuzu ve ilgili yedek parca listesine bakilarak tam olarak saptanmalidir.
Boylece gereksiz zaman kayiplari, yanlis teslimatlar ve FRIEDRICH'in par¢a hakkinda
malumat sorulariin 6niine gegilir.

Yaklasim:
) Telefon: +49 (0)2129 3790-0
2 Fas: +49 (0)2129 3790-37
E-posta: info@friedrich-schwingtechnik.de

Ismarlama sirasinda sunlar belirtilmelidir:
¢ Vibrasyon motor tipi ve seri numarasi. Her iki bilgiyi de liitfen tip plakasindan edinin.
e Yedek parca listesindeki parcalarin agiklamasi

o Onemli! Liitfen bize 1smarlanacak yedek pargalarin sayisin1 veya miktarim bildirmeyi
unutmayin.
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12.2 Tamiratlar

1 °

Motoru iiretici FRIEDRICH-Schwingtechnik'e tamir ettirin.

Bagka bir firma ya da kisi tarafindan yapilan tamiratlarda orijinal yedek pargalarin
kullanilmasina dikkat edin. Motorun uygun sekilde islevi i¢in bir garanti verilmesi veya
bagka bir sorumluluk alinmas1 FRIEDRICH-Schwingtechnik tarafindan geri gevrilir

13. Garanti

O

FRIEDRICH teslimat tarihinden itibaren tiim yeni vibrasyon motorlari i¢in 1 yillik garanti

@ Verir.

Garanti su durumlarda gecersiz kalir:

Uygun olmayan bir kullanim mevcut oldugunda.

Motor hasar gérmiis bir makinede igletime alindiginda.

Motor dogru olmayan sekilde veya yanlis gerilime baglandiginda.

Motor yanlis ve eksik elektrik korumasi ile hasar gordiigiinde.

Motor frekans doniistiiriiciide isletildigi ve kisim 9.1 geregince koruma onlemlerine
dikkat edilmediginde.

Motorda motorun ¢alismasina etki edebilecek degisiklikler yapildiginda.

Motor santrifiij diskleri olmadan isletime alindiginda.

Tasima sirasinda hasar meydana geldiginde.

Motor kisim 7'deki bilgilere gére monte edilmediginde.

Motor, acik ug¢ terminal kutusu ve sizdirmazligi saglanmayacak sekilde vidalanmig
koruma basliklar1 ve yanlis bir kablo ya da sizdirmazliga sahip olmayan kablo
baglantisi ile isletime alindiginda.

Bu nedenle, siiphe duydugunuzda motoru iiretici FRIEDRICH-Schwingtechnik'e tamir
ettirin.
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14. Akim yoni planlan
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Disli baglant1 1 eki

-
WISKA F

make power smile

EMSKV-L Datenblatt / data sheet

Uriin AN 50262'ye gore uzun metrik baglant: dislisine sahip, baglanti
dislisinde o-halkas1 olan EURO-Sprint disli baglantisi

Nikel kaplanmis piring
Malzeme Sikigtirma kafesi:Poliamid
Contalar:EPDM
Koruma o6zelligi IP68 5Sbar'a kadar (30dak)
Sicakliga kars -20° ila 100°C, kisa siireli yaklagik 120°C'ye kadar

® 1.3
s u
v

'_17._
= w
¥qﬁ7
L4 L2 SW
L1
g s 5
B 1 g 1 =
2 g g g g g | E
el =g Elz | g |« 5 S lw | §|E | 2
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B =i £ sl Rz = iz E g -z 2BL g 5
= S o) & 2. 5 = E 3 & 3 s £
= o = = = 7] = < = @ cn =1 — 2
= SN 5 = sg g g N = b=} o k=) o
3 E g E |2 | £ 3 s |5 |22 | 8|2 |%
= = E = E|E | g & g2 |5 | |5 |8 |8
= = 5% 5 | 2 S8 A S| |2 | < |3 | < | &
[a) O n o
M L1 L2 L3 L4 SwW E
(mm) (mm) (Nm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm)
EMSKV-L 12] M12x1,5 3-7 A [so] 3] so-37] 12 3 155 | 16 | 18 50 | 5008
EMSKV-L 16] M1ex15 | 45-10 A l7s] a3 | az-a] 2 a 18 ] 2] 2 50 | ss009
EMSKV-L 20] M20x1,5 §-13 A Jwo| 3 | 3s-a3] 12| 3 | 205 24| 27 50 | es010
EMSKV-L 25] M25x1.5 9-17 A Jiso|l 5 | 38-a7 | 12235 25 22] 32 50 | 5011
EMSKV-L 32| M32x15 13- 21 A J2oo| 5 | 43-51 ] 15| a5 245 3 | 40 | 25 | es012
EMSKV-L 40] M40x1.5 16 - 28 A |250] 5 s1-62 | 15 | a5 a15 [ 46 | 51 i0 | es013
EMSKV-L50] Msox15 | 21-35 A Jaoo]| 6 | 57-88 | 15 5 ar | 55 | &1 10 | ss014
EMSKV-L 63] M&3x1.5 34-48 A 30,0 6 61-72 15 6 40,5 68 75 10 65015

Bilgi formunun olusturulmast en iyi bilgi ve en yiiksek biling kullanilarak yapilmistir. Sorumluluk kabul edilmez. Teknik degisiklikler yapma hakk:
saklidir.

Kablo ¢ap1 i¢in dogru disli baglantiyi liitfen siitun 3'ten 6grenin. Burada
verilen gerinim 6nleme alani, digli baglantinin ...mm ila...mm
uzunlugunda bir iletim i¢in kapladig1 sikistirma araligina denktir.
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make power smile

Montaj:

Montaj dncesinde iirtinler, kusursuz olduklarma dair kontrol edilmelidir. Montaj i¢in

uygun aletler kullanilmalidir. Bunlar1 giincel INDUSTRY katalogumuzda ya da su
sitede bulabilirsiniz www.wiska.de

Disli baglantiy1 monte edin. Agz1 sikica ¢ekin

A

Kablo dis kilifini ¢ikarip izolasyonu bozun. Kubbeli conta ve sikistirma kafesini
' conta ile kabloya itin

Ayr pargalari kablo ile birlikte monte edilmis agza gétiiriin. Kubbeli somunu ilgili
biiyilikliigiin dondiirme momenti ile ¢ekin.

Disli baglantilar1 bakima ihtiya¢ duymaz.
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Disli baglanti 2 eki

Lapp firmas disli baglant1 isletim kilavuzu

Kablonun baglantis1 asagidaki islemlerde gergeklesir:

1) Iletim desteginin ara parcasini (7) ug terminal kutusuna vidalaymn. Lastik o-
halkasinin (6) s1izdirmazligi iyi sagladigina dikkat edin.

2) Kabloyu disli a¢ilmis kablo girisinden (1), kirilmaya kars1 koruma kovani (4) ve
basing halkasi (5) ile siiriin.

3) Kablo girisini (1) ara parca (7) ile saglam bi¢gimde vidalayin. Béylece kirilmaya karsi
koruma kovani bastirilir ve kablo girisinin sizdirmazligini saglar.

4) Gerilimin bosaltilmas1 i¢in mengene kelepgesini (2) yarik vidalari (3) aracilifiyla
sikica gekin.

Bu disli baglant1 12,5 — 15 mm kablo ¢aplar1 i¢in kullanilabilir.
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15. Teknik veriler

1. 8.8 kalitesindeki vidalar (motor ayagi) icin dondiirme momentleri
(Vidalar gres ve yagdan arindirtlmis olmalidir !!)

M12 M16 M20 M24 M30 M36
[Nm] [ft-1b] [Nm] | [ft-Ib] | [Nm] | [ft-b] | [Nm] [ft-1b] [Nm] [ft-1b] [Nm] [ft-1b]
80 64 210 168 410 328 710 568 1350 1080 2530 2024
Tablo 15.1

2. 8.8 kalitesindeki vidalar (santrifiij diskleri, yatak plakalar, yatak kapaklari) i¢in dondiirme
momentleri
(Vidalar gres ve yagdan arindirtlmis olmalidir !!)

Vida Kalite 8.8 Kalite 8.8
M 8 20 Nm 15 ft-b
M 10 40 Nm 30 ft-lb
M 12 50 Nm 37 ft-lb
M 16 140 Nm 103 ft-1b
M 20 280 Nm 206 ft-1b
M 24 560 Nm 412 ft-Ib
Tablo 15.2

Sikma dizisi Sabitleme vidalari
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16. Montaj aciklamasi

SCHWINGTECHNIK GmbH

p Jin

O rriepricH Q) vimarc®

2006/42/AB makale 6 paragraf (2) ve ek II 1.B makineye monte edilmek i¢in dngoriilmiis veya 2006/42/AB yonergesi
dahilinde baska makinelerle bir makineye eklenmesi diisiiniilen, degisiklikleri ile birlikte, motorlara yonelik makineler igin
olan AB yonergeleri geregince.

Bu vesile ile su adreste bulunan

Firma/Ad/Adres: FRIEDRICH Schwingtechnik GmbH
Am Hofgen 24

D-42760 Haan
Almanya

tamamlanmamis makinenin iireticisi sunu agiklar

Fabrika maly/Tip: FRIEDRICH - Vibrasyon motorlar1
Tip: F ...-.-...
Seri no.:

bu makine asagidaki yonerge ile uyum i¢inde gelistirilmis, yapilandirilmis ve tiretilmistir:

Makine yonergesi (2006/42/AB)

ve yonergenin asagidaki taleplerine uymaktadir:

Ek I, makale 1.1.2,1.1.5,1.3.2,1.3.3,1.3.7,1.5.1,1.7.3

Asagida bulunan baska uyumlastirilmig normlar kullanilmistir:

EN ISO 12100 makine giivenligi
EN 60204.1, endiistri makineleri icin elektrik donanimi

Uriin igin 6zel teknik belgeler ek VII kisim B geregince olusturulmustur.

Teknik dokiimantasyon eksiksiz bigimde mevcuttur ve tek devlete ait bir yerden/yetkili makamin bir sebebe bagli talebi
oldugu takdirde posta, e-posta veya faks araciligiyla gonderilebilir.

Uriin igin bir isletim/montaj kilavuzu mevcuttur.

Isletim/montaj kilavuzunun giivenlik bilgilerine dikkat edilmelidir.

Teknik belgelerin olusturulmasi ve dagitilmasi i¢in tam yetkili makam:
Bernd Daus , Friedrich Schwingtechnik GmbH, Am Hoéfgen24, D-42781 Haan

Icine vibrasyon motoru monte edilmesi gereken makinenin, bu yénergenin (2006/42/AB) hiikiimlerine uydugu
saptanana dek eksik makinenin/makine kisminin devreye alinmasi yasaktir.
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